A NALVIATIMVE IEUENE | worme risperrate c AneRTENZA LA ECAR Sservanza C aenzione i (18 0sevenza 7. IMPOSTAZIONI DIP SWITCH

‘ DIN18650-1:2010 comportare?esionl comportare lesioni 0
\ U LI M LI I I m E c € EN 12978:2003 +A1:2009 gravi o la morte danni all'apparecchiatura ATTENZIONE + +
\ ‘ AutSchR:1997 Si richiede un‘attenzione speciale Impostazione richiesta per conformita E E E E E E E E E E E E E
racks and more EN16005:2012 @in presenza di questo segnale aEN16005 % 1234567 % 1 23456
Esame CE di tipo DIP swi f
S switch DIP switch ( :)
SDSVM I SDSPM I 44 205 13738006 % = Impostazione di default
M anu al e Utente ‘ MP-10338 | '19.06 ‘ 2. DIMENSIONI Funzione | DIP switch @ Descrizione Possibili opzioni di impostazione
. - . . 75 mm (2,95") = P taggio sandard Il sensore rileva oggetti fermi in base all'impostazione predefinita per il
Sensore combinato di rilevamento di movimento (2%~ Pasomontaggiosndar Timer di MOSEE imer ol presenza alie 3 file inteme. T P P 2555 *%SEE BOSEE WEE
. - P 25 5 5mm
e presenza per le porte di uscita di sicurezza 0% (055 T3 | 1omm presenza IR s Per conformita alla norma ENL6005, impostare il timer di 5 > - e
1. DESCRIZIONE e ¢ U] presenza su 30s o valore superiore
. - Frequenza QUando sono installati pit di due sensori in stretta prossimita I'uno
Coperchio - g R * A all'altro, selezionare per diascun sensore impostazioni di frequenza * A B C D
ACCessori g 32 differenti, a fine di evitare interferenze. 32 3 2 3 4 3 4
é / ~ —
265 mm'(10.43) 43 mm (1697 Modalita di Impostare su Neve nei casi in cui eventudi attivazioni errate della porta %
o Dima di montaggio odalita di ione di ie o rifiuti nell i |~ Normaleﬂ Neve E *
/. \ monitoraggio| ¥ Nomale gﬁf&gg&%gnz)ggﬁ;e la penetrazione di neve, foglie o rifiuti nell'area di ,;
. . . . ] ’ 5 5
5 *
L(II'EOES)S?)I, f/%?’gg |22 blﬁ?)e FinestraFCiin?islte"\élla?]!;:(tE(\J/ ?F??Pr:?r;gggl) Istruzioni di 3. INDICATORI LED Fare riferimento a [11. Diagramma di sincronizzazione eventi] per I . .
installazione Verde Standby o maggiori detiagli sul 'Uscita di sicurezza N.A. E Usdita di sicurezza (accoppiatore ottico)
Potenziometro Potenziometro @ Verde lampeggiante Apprendimento del vano di ingresso (il DIP switch(¥) 5 & su ON) Uscita di * N.C. E - /
(V0|ume sensibilita IR) (V0|ume sensibilita radar) Cavo ng;so 2::3:m2m§ Fl?/DIR?IEvamento RADARe IR e 6 NG E cK- //
Connettore - Vit dEzrr:))zn)tagglo @V Arancione Lafiladi rilevamento “ROW1” (‘ROW2” quando 6
I'apprendimento del vano di ingresso & su ON) sta rilevando un Un segnale a infrarossi a bassa riflessione & indicato da un LED rosso/ Trasmettipre  Riceviore Trasmettipre  Riceviore
Viti di montaggio movimento della porta ) ) verde fampeggiante lento. & ey ey L
. Maschera (2pz) Arancione lampeggiante (veloce)  Indica una modifica delle impostazioni del DIP switch Diagnostica * Normale Per ignorare questo stato di errore di riflessione bassa, impostare il DIP | ¥ Normaleﬂ \ Rifl. bassa E OO
DIP SWItCh@ del campo Arancione lampeggiante (lento) |1 mantenimento portaé su ON (il DIP switch(Y) 4 & su ON) riflessione 7 switch su “Riflessione bassa” (ON). Z pasy 5=
PR Verde/rosso lampeggiante (veloce) Errore sensore interno R . . . Spot IR Spot IR
DIP switch @ Unitasensore IR Viter 0|aZiL(J)?lléa sensore radar D;III Verde/rosso lampeggiante (lento) |1 segnale ainfrarossi riflesso dal pavimento & molto basso Per conformita a EN16005 impostare su “Nomale
profondita (area IR) 'V'aégmer%de' SPEC C CNIC Funzione | DIP switch@ Descrizione Possibili opzioni di impostazione
5.SPECIFICHE TECNICHE
; uando & impostato su ON, i pedoni che si alontanano dal sensore non
4. PRECAUZIONI DI MONTAGGIO Mol Gidretone | % ON i ot p '
. Modello SDSVM,SDSPMI di direzione
" . p . : : : : : : Altezzadi installazione 3,2[m] (10,5 [piedi]) max. Conformita EN16005 =3 m RADAR 1
G TR0 | enin D mmca (el | Samogety i |fonheeods | [Tesoned dinetations | CUCCHl 12028 VIsIORSIO0N:
inferiore coperchio del motore di movimento nella zona alcun fenomeno di i i -2, max. -2, max. Mantenere OFF
_— azionamento della porta. di rilevamento o condensa. ____— Assorbimento di potenza 12V CC-150 [mA] (max.) 24 V CC-80 [mA] (max.)
- Col lettore aperto: 7,5 [mA] (max.) (resistenza di carico) Riserva ¥ OFF E
32m ) Y Infrarossi Tensione accoppiatore ottico (NPN): 55 [V CC] max. Corrente: 50 [mA] max.
= (10,5 piedi) 50 mmmax. Corrente di buio: 100 [mA] max. (resistenza di carico) 2 2
- i DSy | Uscitadi Tensione di uscita: 3,2 [V CC] min. a 10 mA]
—— é/ = Uscita tensione Tensione circuito aperto: 7 [V CC] max. (inassenza di carico) Scegliere la configurazione dell'uscita di attivazione. File RADAR + IR 2+3
== Col lettore aperto: 7,5 [mA] (max.) (resistenza di carico) Uscita di % OFF E % OFF E ON E
Se il sensore ¢ espostoa | Se possibile, assicurarsi che | I pavimento non deve | Utilizzare impostazioni di RADAR sospw| Ustitaa )  frequenza di uscita 100 Hz, servizio 1:1 attivazione
precipitazioni eccessive, | il pavimento sia privo di riflettere in alcun modo | frequenza diverse per i impulsi Accoppiatore ottico (NPN) 3 3 3
installare una copertura accumuli di neve o acqua. la luce solare sensori in prossimita Tensione: 55 [V CC] max. Corrente: 50 [mA] max.
anti-intemperie. ravvicinata Corrente di buio: 100 [nA] max. (resistenza di carico) i
2 /E/ \g\ % Ingresso di prova 6 [mA]max. a 24 [V CC] Impostare su APERTO per mantenere la porta in
= Temperatura di esercizio | da 20 a +60 °C (da -4 a +140 °F) Manteni- ¥ OFF E ATTENZIONE ~ POSizione aperta ¥ Auto 5 APERTO E
h Umidita di esercizio Inferiore a 80% mento porta 2 4 4
\ Grado di protezione 1P54
I ,‘; Il 7\ Classe Cat.2/PL.d(IR), Cat.3/PL.d(Radar) a nomaEN ISO 13849-1:2008
7 N P 0,56 [Ib] (0,26 [k - = - - o
*““&Q& W _ N Y N Ceosl?nre Nero,[A]rg(ento kaD Apprendi- L'apprendimento del vano di ingresso consente di focalizzare la prima fila
= . di rilevamento all'interno dell'area di chiusura della porta senza rilevare il 4 | Porta A Porta
P, ; ; i ; s | La parte radar del sensore ; p d \
Per massimizzare l'efficacia del rilevamento del vano di ingresso, installare l'unita SDgVMI/P U6 essere Accessori Cavo, 2 viti di montaggio, . mento del * OFF E movimento della stessa. * OFE E 4 ON E i ‘
SDSVMI/P all'esterno e al'interno, come sotto indicato. influenzata r'])e ativamente — __| dima di montaggio, istruzioni di installazione vano di @ Quando I'apprendimento del vano di ingresso & impostato su ON, }4/ j ]
dalla resenza%i metallo Specifiche del sensore di rifiessione Specifiche del sensore Radar ingresso 5 la fila_di rilevamento interna & alla massima sensibilita soltanto 5 5 b\
vicingo nel campo di Metodo di rilevamentq Riflessione attiva a infrarossi Metodo di rilevamento '(\lflileet\%omeDnotgpclgzpi se le file di rilevamento esterne del sensore sono attivate
rilevamento. Tempo di .. | 0,5 secondi ca. — In_movimenio) Impostazione Se collegato ad un controller della porta senza un ingresso di PROVA, Con PROVA
Anta porta mobile Auta porta mobile mantenimento uscita : Frequenzadi trasmissione | 24.15 [GHz] ingresso di impostare su “OFF”. Se collegato ad un controller della porta con un * OFFE SenzaPROVA o g i g—SENZaPROVA
Tempo di risposta 0,1 ~0,2 [secondi] Tempo di manteni mento uscital 1,5 [secondi] ca. rova da % OFF ingresso di PROVA, impostare su “ON”. Lol ) i)
sta atera|e Vista in pianta Timer dipresenza | 2, 30, 60 [secondi] 0 » Tempo di risposta 0,1~0,2 [secondi] 20 ntroller 5 Fare riferimento a [11.Diagramma di sincronizzazione eventi. ON E (OFP)Q
Avviso: L ifich bil iazioni iso. A : “«ON”
WVVISO: Le speciTiche possono subire vanazioni senza preavviso. della porta Per conformita a EN16005 mpostare su “ON 6 0 v
6. INFORMAZIONI DI MONTAGGIO E CABLAGGIO 8. REGOLAZIONE PROFONDITA E AMPIEZZADELL'AREA DI RILEVAMENTO
AVVERTENZA L'operazione di foratura pud generare scosse elettriche. Regolazione profondita dell*area di rilevamento: IR (3 file interne) Regolazione ampiezza dell'area di rilevamento: IR (3 file interne)
Prestare attenzione ai cavi nascosti all'interno del coperchio del motore diazionamento della porta. [ Lontano ] [ Vicino 1 0
1,0[m] ! 05 0 1,0 [m] ! 05 0 ) 20[m 10 10 2,0
(D Fissare la dima di montaggio in modo tale che la | @) Foro di montaggio (35 mma) e (3 Rimuovere il coperchio del sensore come illustrato (@ Fissare il sensore con le viti di (impostazione [4 gradi]) Cimpostazione [-8 gradi]D Separazione
linea di fondo coincida perfettamente con il margine cablaggio (10 mm¢). I i hi montaggio fornite I —)
L 5 s Sollevare il sensore dal coperchio: / { 10 i 10 10
inferiore del coperchio del motore di azionamento o o | !
della porta. W il g
) ) 50 Cacciavite i g Porta
v acciavite piatto Lonana ] l?\\ 29 29 20
) 50 mm Fessura nella base Vicino Vite di regolazione
30 30 30
@-l Cablaggio a un controller della porta in grado di testare il sensore ®-2 Cablaggio a un controller della porta non in grado di testare il sensore 32 32 32 T
orF 6 SDSVMI SDSPMI o 6 SDSYMI SDSPMI :J{Se;r:f(;girlelggsl :;Zr;;);rl?;niaggl area di rilevamento sia conforme a EN 16005 Inserimento Largo
oN E ® Alimentazi one I_-[C):/lg(‘;ﬂﬁ Rosso AIimentazionel:ﬁg/lgC;ﬂao Rosso| B © Alimentazionel_jx/f/lg?dmﬁ° Rosso AIimentazionel_-&;’*/lgcama° Rosso
(senzapoli) | gy —o Nero | (senzapoll) | Fioee ™ 20 Nero (senzapoli) [ Fio05 * —o Nero | (senzapoli) | Sy = —o Nero Regolazione profondita dell*area di rilevamento: RADAR (esterno) Altezzadi insallazione “2.2 m” . N
Uscitadi + o—oBianco |Uscitadi | Colkttore Bianco Uscitadi + ©—o Bianco | Uscitadi | Colkttore, Bianco tezgg‘l'ltz;r?sta agione Z’AZI:Z Altezzt)a}lfi{ '.nSta"aZ'one k%2m "
attivazione| - Verde | attivazione | ramitente™o Verde attivazione| - Verde | attivazione | 1 nitendo verde ® L area di rilevamento variaa seconda della vel ocita di camminamento € sensibilita Impostatasu : @ sensibilita impostata su “Bassa.
(::I ; ; C] ; ; @ Regolazione possibile in incrementi di 3°, come illustrato 0 [ml 10 0 10 20 20[m 10 0 10 20
Uscitadi [ Colkttore,— Giallo(+) | Uscitadi | olettorey— Giallo(+) Uscitadi | Colkttorey— Giallo(+) | Uscitadi [ Colkttorey— Giallo(+) 1 N Z 1N
@ sicurezza [1rsmitente®—o Blu(-) | Sicurezza | rrsmitente™—o Blu(-) @ sicurezza |vrmitente™—o Blu(-) | SiCUrezza | Trasmitent—o Blu(-) R = H ) \
- L . '
Impostare il DIP switch®6 Ingresso di I:pmva.p E Grigio(+) [ |ngresso di I:prwa.p {Z Grigio(+) Impostare il DIP switch(D6 non collegare  —o Grigio non collegare  —o Grigio Lontano 10 N - “~(impostione [15gradi) | / 10
“Ingc:gsso di prova” su “ON” prova Prova-N Marrone(-)| prova Prova-N Marrone(-) “In%“rgsso di prova” su “OFF” non collegare  —o Marrone non collegare  —o Marrone A A 3 \(ﬁ/ /~
Fare 1if. alla sezione 7. Impostazione DIP switch Fare 1if. alla sezione 7. Impostazione DIP switch : 20 = Impostazione 30 gradi 20
Alloggiare i connettori nell'apposito spazio. (D Riposizionare il coperchio. ® Rimozione del coperchio \: j/
@ 009 ppo Pa P P dopo Il'installazione @ Spingere \ Vicino Unita sensore radar Impostazione [45 gradi
30 30
@Ti rae =T Cacciavite piatto .. . . . . .. . . P .
\ =) ¥ P arenzone € aree di rilevamento sopra illustrate rappresentano l'effettiva posizione dei raggi infrarossi e radar. L'effettiva area di rilevamento osservata varia a
@.ﬁme\ seconda dell'ambiente di installazione del sensore, dell'oggetto rilevato e delle impostazioni del sensore. Assicurarsi che l'area di rilevamento sia
@spingere-/ impostata in modo conforme a EN16005.




9. ALIMENTAZIONE E IMPOSTAZIONE DELL'APPRENDIMENTO DEL VANO DI INGRESSO

L'apprendimento del vano di ingresso & su OFF ®5 L'apprendimento del vano di ingresso & su ON ® 5
Fare rif. allasezione 7. Impostazione DIP switch Fare rif. allasezione 7. Impostazione DIP switch

12. LAVORI DI MANUTENZIONE PORTA 13. ERRORI DI AUTODIAGNOSTICA

Durante i lavori di manutenzione alla porta, con sensore alimentato sui | problemi tecnici al sensore SDSVMI/P sono segnalati da un LED verde/rosso lampeggiante. La velocita di
controller della porta collegati per testare il sensore, assicurarsi di lampeggiamento segnala il tipo di errore verificatosi come indicato sotto

Con l'alimentazione attivata, il LED di colore verde fisso
si accende indicando che il sensore € in modalita standby
ed é pronto per il rilevamento

Con l'alimentazione attivata, il LED di
colore rosso indica l'uscita del rele di

apertura della porta per I'inizio del processo|

di apprendimento del vano di ingresso

La porta si apre/chiude

11 LED verde lampeggia per 37 s quando il processo di
“apprendimento del vano di ingresso” & stato completato.

Processo di apprendimento del
vano di ingresso completo,
sensore in modalita standby

@ LED verde fisso

e N ]
| —
[ E—
a»

® LED rosso fisso
<

=y

A'- LED verde lampeggiante ,'(- LED verde lampeggiante
—> —> «—

® LED verde fisso

—>
I

e —

Rilevamento di presenza: Sono necessari 10 secondi
dall'accensione del sensore per avviare il rilevamento di
presenzasu tutte le file di rilevamento.

Se, prima che siano trascorsi 10 secondi, una persona
entranell'area di rilevamento, serviranno ca. 5 secondi
dall'allontanamento della persona dalla zona di
rilevamento perché il rilevamento di presenza sia attivo.

Rilevamento di presenza: Durante il processo di “apprendimento del vano di ingresso” le 3 file esterne di

! :E ATTENZIONE

rilevamento sul sensore SDS VMI/P commutano dal rilevamento di movimento al rilevamento di presenza 10
secondi dopo l'accensione. La fila interna di “apprendimento del vano di ingresso” commuta dal rilevamento di
movimento al rilevamento di presenza dopo che il processo di “apprendimento del vano di ingresso” é stato

Errore di $PRAESMento del vano di ingresso e ripristino: Se durante la procedura di “apprendimento del vano di
ingresso” una persona entra nell'area di rilevamento, la procedura potrebbe non essere eseguita correttamente. In questo caso,
il sensore esegue il processo di apprendimento del vano di ingresso su tre attivazioni porta da parte di una persona, al fine di
elaborare un'immagine accurata della posizione di apertura e chiusura della porta.

L Notad

Quando l'apprendimento del vano di ingresso & impostato su ON, lafila di rilevamento interna € alla massima sensibilita
soltanto se le file di rilevamento esterne del sensore sono attivate

Awvertenze generali:
Nei casi di seguito elencati, spegnere il sensore.

Ricordare di

impostare i DIP switch come indicato di seguito.
riassegnare ai

DIP switch le impostazioni
originali una volta terminati i lavori di manutenzione.

Velocita di
lampeggiamento

LED Causa

ON«
N

Zs@g

2 3

DIP switch (X)

456 7

Rifl.
b
assaty

Verde |3 (M| (W |w| |

Si prega di sostituire il sensore.

Fare riferimento a [7. Impostazioni DIP switch].

* | x| [

Veloce
Rosso x| [de| || [ [
Verificare che il potenziometro di sensibilita sia
Lento Verde * * impostato al massimo, quindi riattivare il sensore.
ROSSO Se l'errore persiste, impostare il

rilevamento

Problema Stato LED Causa possibile Soluzione
. Il connettore delsensore non funziona correttamente Serrare il connettore o ricollegare.
La porta non si apre quando
una persona entra nell'area di OFF Alimentazione elettrica scorretta Applicare al sensore la tensione corretta. (CA/CC 12-24 V)

Cablaggio delsensore scorretto

Eseguire un doppio controllo del cablaggio del sensore

Laporta si apre e chiude senza
motivo apparente (fenomeno
“ghosting™)

Laporta si apre
ROSSO o BLU

Laporta si chiude

Oggetto in movimento nell'area di rilevamento.

Rimuovere l'oggetto in movimento dall'area di rilevamento.

Sensibilita troppo elevata per I'ambiente di installazione

Ridurre l'impostazione di sensibilita del sensore

Polvere, gocce di acqua o ghiaccio sulla lente del sensore

Pulire la lente del sensore e installare una copertura anti-intemperie, se necessario

DIP switch®7 su “Riflessione bassa™.

14. RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Assicurarsi che ogni sensore abbia unimpostazione di frequenza diversae

% Quando vengono variate le condizioni del pavimento, collocando tappeti, zerbini, ecc. VERDE Larea di rilevamento si sovrappone aquelladiunaltro | teoofare in modo da sovrapporre all'area di rilevamento radar usando angolo e
3 Quando il pattern dell'area di rilevamento o la sensibilita del sensore vengono regolati. sensore vogiume.
Rilevamento di neve, insetti, foglie, ecc. Impostare il DIP switch®5 responsabile della modalita di monitoraggio su “Neve”
10. VERIFICA DEL FUNZIONAMENTO Quando la portassi apre o chiude La fila di rilevamento “ROW1” (“ROW2” quando o L
) . . . ) . ' ARANCIONE “Apprendimento del vano di ingresso” & impostato su ON) | Regolare la profondita di rilevamento per le 3 file interne lontano dalla porta.
Una volta completata l'installazione, verificare I'area di rilevamento del sensore con una “prova di camminamento”. Sensibilita IR Sensibilita RADAR LED ARANCIONE & focalizzata sulla porta in modo troppo ravvicinato.
Se l'area di rilevamento non corrisponde a quanto previsto, regolarla facendo riferimento alle istruzioni riportate nella sezione 8. Area di rilevamento modificata, mentre limpostazione | Riaccendere il sensore o modificare le impostazioni del timer di presenza su
Se l'area di rilevamento continua a non essere conforme a quanto previsto, & possibile incrementare la sensibilita del sensore - del timer di presenza continua oo & in uso 30 0 60 sec
ruotando il potenziometro in senso orario. Se il sensore rileva la presenzadi corpi pur essendo l'area di rilevamento vuota, la H . . . -
sensibilita del sensore puo essere incrementata ruotando il potenziometro in senso antiorario. \| ROSSO Cablaggio del sensore scorretto Eseguire un doppio controllo del cablaggio del sensore
. . Rimuovere oggetti altamente riflettenti dall'area di rilevamento o ridurre
Saturazione del segnale riflesso M . . S
l'impostazione di sensibilita del sensore
11. DIAGRAMMA DI SINCRONIZZAZIONE EVENTI I;;gs’iaé)igﬁesggggfae rimane in BLU Oggetti in movimento nel campo di rilevamento radar Eliminare gli oggetti in movimento
. . . VERDE/ROSSO
Uscitadisicurezza / Ingresso di prova LAMPEGGIANTE | Errore sensore interno Riposizionare il sensore
VELOCE
° ° L\AE/IRPDE%E(I)ASNS('I?E Lariflessione del segnale a infrarossi trasmesso dal Aumentare la sensibilita del sensore o cambiare la “Diagnostica riflessione”
/ III / |I| LENTO pavimento & troppo bassa DIP switch(X) 7 da “normale” a “rifl. bassa”
h — e - ARANCIONE | \antenimento porta (DIP switch (§)impostato su : - - .
DIP swnch® 321 NEssSEJNl 321 lampeggiante Aperto) Spegnere e impostare il DIP switch(Y)4 “Mantenimento porta” su Auto
P ALIMENTAZIONE OFF Lento
RILEVAMENTO RILEVAMENTO NESSUN RILEVAMENTO ( )
- Giallo oo — Giallo e Giallo oo — Giallo = Giallo oo — Giallo ~
NA. X0 i « i (< X 15. DICHIARAZIONE DI CONFORMITA CE SDSVMI, SDSPMI
' ammm By ' ammm By e« Blu ' ammm Bl e« B|y e Bly

Descrizione del prodotto:
Sensore combinato di rilevamento di movimento e presenza per l'attivazione e la sicurezza delle porte automatiche.
Tecnologia utilizzata: tecnologia a infrarossi attivi e metodo doppler (rilevamento corpi in movimento)

Codice prodotto
SDSVII - SDSPII

(‘K— Giallo x,— Giallo
- Blu 'Y amm Blu

- Giallo
1o
X o

(o

RILEVAMENTO

XK=

1 -=mm Giallo
N.C. e
o X
6

RISULTATODELLA PROVA

—_ N N \
P1 P2 come risposta a S
Ingresso di prova V PROVA Conforme alle seguenti direttive:
DIRETTIVA 2006/42/CE
SENZA PROVA PROVA SENZA PROVA DIN 18650-1:2010 Porte pedonali motorizzate Parte 1: requisiti di prodotto capitolo 5.7.4
 Sensore — Sensore  Sensore EN12978:2003 + A1:2009 Porte e cancelli industriali, commerciali e da garage — Dispositivi di sicurezza per porte e cancelli motorizzati — Requisiti e metodi di prova.
Grigio Grigiop==—== Grigi EN62061:2005 Sicurezza funzionale di impianti elettrici/e lettronici/programmabili legati alla sicurezza.
DIP switch ® Int | ¢ _: EN ISO 13849-1:2015 Sicurezza del macchinario — Parti dei sistemidi comando legate alla sicurezza.
OFF E nterrompere la corrente ‘_x pa— } ‘_x AUtSchR:1997
ingresso di prova Marrone Marrone Marrone EN 16005:2012
Esame CE di tipo 44 205 13738006
T1 1041 [mSec] ca. ON Fornendo 12-24 V CC Grgio =" Srgp = Srgio =" Esami CE di ti indicati certificati da: N i ili : Al iche utili :
T2 11+1 [mSec] ca. | / , — — po sopraindicati certificati da: orme armonizzate utilizzate: tre norme tecniche utiliz zate :
Eorta_re_ll flusso di corrente _) _x _: TUV NORD CERT GmbH EN 1SO 13849-1:2008 DIN 18650-1:2005
6 agrigio amarrone. e Narrone T 30519 I-!annover EN16005:2012
Germania
N. identificazione: 0044 Luogo della dichiarazione (fabbrica) Dichiarazione effettuata da Data
Honda Electron Co. Ltd Osamu Ishii 04 luglio 2013

1-23-19 Asahi-Cho,Machida-City,
Tokyo, Giappone

Responsabile Controllo qualita

Uscita di attivazione DIP switch @ -3 ON DIP switch ® -3 OFF

< Disclaimer > Il costruttore non puo essere ritenuto responsabile per quanto segue.
1. Lettura errata delle istruzioni di installazione, collegamento errato, uso improprio, modifica del sensore e installazione inadeguata.
: 2. Danni causati da un trasporto inadeguato.
321 302 1 3. Incidenti o danni causati da incendio, inquinamento, tensione anomala, terremoto, tempesta, vento, inondazione e altri eventi di forza maggiore.
ALIMENTAZIONE OFF| gy NESSON RILEVAMENTO ALIMENTAZIONE OFH RILEVAMENTO géllliz)/z?etgscl)l perdite di guadagno, interruzioni dell'attivit, perdite di dati commerciali e altre perdite economiche causate dall'utilizzo del sensore o dal malfunzionamento
i _ 5. Qualsiasi caso di risarcimento superiore al prezzo di vendita.
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